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ROS 오픈 세미나
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ROS의 특징

ROS를 접하다

1. 통신 인프라 제공
2. 로봇 관련 다양한 기능 제공
3. 다양한 로봇 개발 도구 지원
4. 적은 하드웨어 의존성
5. 오픈소스



SAMSUNG OPEN SOURCE CONFERENCE 2019

SOSCON 2019

ROS를 접하다



SAMSUNG OPEN SOURCE CONFERENCE 2019

SOSCON 2019

나의 ROS 공부기

ROS를 접하다
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모바일로봇 컨셉

모바일 로봇 개발 과정

660,000원 1,540,000원
저렴한 터틀봇

?
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오픈 소스선택

모바일 로봇 개발 과정

Core : 터틀봇3 Burger

SLAM : Cartographer, Hector SLAM

오픈 소스분석
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결과

모바일 로봇 개발 과정
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로봇 컨셉

한국지능로봇경진대회 준비기

- Dromo (Drone + Mobile robot)
- 실내환경에서대규모설비를안전하게점검할수있는로봇
- 드론은카메라혹은기타센서를이용해고소지역의설비를점검
- 모바일로봇은점검이필요한설비가위치한곳으로드론을안전하게이송

Dromo application with Unity, 남영욱
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새로운 기회!
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THANK YOU


